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TG drives

Komplexni dodavky a zprovoznéni servopohond,
dodavky fidicich systémui.

Ceskd spolecnost TG Drives doddvd jiZ od roku 1995 servopohony pro stroje
a zarizeni v pramyslové automatizaci. Od ndvrhu pres optimalizaci véetné
programovdni zdkaznickych reseni, zprovoznéni aZ po servis sahd zdbér
nasich technikd. Servopohony a fidici systémy firmy TG Drives se vyuZivaji
v Fezacich stolech, v obrdbécich centrech, v automobilovém, gumdrenském,
potravindrském, skldrském i stavebnim prdmysiu.

Stridave synchronni servomotory TGN

Stfidavé synchronni servomotory maji ve statoru rozloZené trojfdzové vinuti a permanentni

magnety na rotoru. Vinuti je navrZeno pro sinusové pribéhy proudu a napéti.
Tenkd vrstva magnet ze vzdcnych zemin neodym/Zelezo/badr je

umisténa na povrchu rotoroveé hridele, ¢imZ je dosaZen maly moment
setrvacnosti motoru.

v\

VysSi krouticimoment, tedy i vySsi vykon motori nové
rady TGN je dosaZen zlepSenim odvodu tepla ze statoru
motoru do predni priruby spolu s optimalizovanym
magnetickym obvodem. Zkrdceni statorovych svazk(
pouZitim segmentového vinuti spolu s dosaZenim vyssSiho
plnéni vinuti md za ddsledek zkrdceni délky celého motoru.
Uvedené prednosti zvySuji pomér krouticiho momentu

pouZiti z konstrukcniho hlediska.

Stfidavé synchronni servomotory TGS maji podobnou konstrukci jako servomotory TGN.

Snadné reseni kazdéeho pohybu

4. Ridici systém TG Motion

Univerzalni softwarovy fidici systém obsahuijici funkce pohybu
jednoosého, vicehosého a souvislého fizeni

1. Servomotory
Synchronni servomatory s permanentnimi
magnety fady TGN, TGH, TGS and TGT

5. Primyslové pocitace a operdtorské panely

Panelové a standardni primyslové pocitace firmy ASEM
Operatorské panely firmy ASEM a ESA

2. Servozesilovace

Digitalni servozesilovate AKD
Digitalni servozesilovace TGA300
Digitdlni servozesilovate S400, S600 a S700
Tri-osé digitalni servozesilovace TGP
DigitdIni servozesilovate TGA-24 a TGA-48 > X
Digitdlni servozesilovate TGZ Nase SIUZby
N&vrh a optimalizace pohon(i
Navrh fidiciho systému

3. Pfesné mechanickeé systémy vt

Linedrni aktudtory firmy EXLAR Zprovoznéni
PFesné rotacni aktudtory DRIVESPIN
Cykloidni prevodovky TWINSPIN
Presné planetové prevodovky

Zarutni a pozdrucni servis

TG Drives, s.rT. 0. Tel.: +420548141 811
Olomoucka 1290/79 Fax: +420548 141 890
CZ62700Brno E-mail: info@tgdrives.cz

B www.tgdrives.cz

Momentoveée
charakteristiky

Momentové charakteristiky zndzormiuji
zavislost krouticiho momentu na otackach
servomotoru. NiZe je uveden prehled
zakladnich velicin, kterymi je tato zavislost
dana:

M, - Klidovy moment (Nm) je maximalni
kroutici moment, ktery je motor

schopen trvale generovat pri zatizenf
rovnomerneé rozloZzeném ve vsech tfech
fazich. Otacky motoru jsou blizko nuly.
Klidovy moment zavisf na teploté a chladicich
podminkach, jeho hodnota je stanovena pro
oteplenf T, = 110°C, teplotu okoli T = 40°C.

n, —Jmenovité otacky (min?)jsou otacky
ve zvoleném pracovnim bodé, ve kterém motor
vytvalf jmenovity kroutici moment M,.

M, — Jmenovity moment (Nm) je kroutici
moment (odvozeny od M,) pdisobici na

hFidel motoru po neomezenou dobu (trvaly
chod, zatizeni S1) pfi jmenovitych otackach
n,-Jmenovity moment zavisi na teploté

a chladicich podminkach, jeho hodnota je
stanovena pro otepleni T ., = 110°C, teplotu
okoli T = 40°. Pro spInénf udavanych hodnot
je nutné zajistit dostatecny odvod tepla pfes
pfedni prirubu - strana pfiruby pro montaz
motoru musi byt alespori 2,5-nasobkem strany
kostry motoru (3,5-ndsobkem pro motory
vel. 2) nebo teplota této plochy musi byt po
celou dobu chodu mensineZ 65°C.

Kroutici moment [Nm] ————»

Otacky motoru [min?] ———

Momentové kfivky standardnich servomotor(i jsou volné ke staZeni na www.tgdrives.cz.

n, — Max. otatky (min) jsou maximalni
dovolené otacky rotoru bez zatéze.

M_., — Maximadlni moment (Nm) je
maximalni kroutici moment, ktery je motor
schopen generovat, tento moment je dosazen
pfil . Proudem|__ je moZné zatiZit motor
pouze pti takové teploté magnet( rotoru,

pfi které jeSté nedojde k jeho demagnetizaci.
Maximalni pripustnd doba pro pouZiti
Spitkového proudu zdvisi na pocatecni teploté
vinuti, obvykle v3ak tato hodnota neni vySsi
nez nékolik sekund. Hodnota maximalniho
momentu je obvykle trojndsobek hodnoty

klidového momentu M, a je stanovena pro
teplotu magnet max. 80 °C (nebezpeci
demagnetizace).

M- Maximalni moment pfijmenovitych
otackach (Nm) je maximalni kroutici
moment, ktery je motor schopen generovat
pfi jmenovitych otackach motoru ny. Hodnota
momentu M, je obvykle dvojnasobek hodnoty
jmenovitého krouticiho momentu motoru M,

VSechny vySe uvedené hodnoty napéti
a proud (neni-li uvedeno jinak) odpovidaji
efektivnim hodnotam (RMS).



Priklad znaceni
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Typ motoru

(Typ vinuti)

’ Pero na hfideli (pokud neni uvedeno, hidel bez pera) ‘

’ Motor s brzdou (pokud neni uvedeno, bez brzdy) ‘

l Velikost motoru (0-8) ‘

Klidovy moment (0205 = 2,05Nm) |

Typ konektoru (pokud neni uvedeno, kolmo ke hideli)

S1 - zahnuté konektory ke hideli, S2 — zahnuté konektory k vicku,
S3 - zahnuté konektory do stran, S4 — zahnuté otocné konektory,
| — primé konektory itec, 14 — ototné konektory itec,

Y — ototné konektory ytec

[ Jmenovité otatky (45 = 4500 min-t) |

| Zvygené kryti V = IP65, W — IP67 (pokud neni uvedeno — krytiIP64) |

l K — kabelové provedeni

Napéti stejnosmérného meziobvodu (36, 320, 560 V) ‘

l Jind nestandardni provedeni ‘

Typ tepelné ochrany (TO — termokontakt,

T1-PTC111-K13, T3-KTY83-110, T4 —KTY84-130) | | Typ zp&tné vazby (viz. strana 3)

Technickad data

Servomotory TGN se vyrabéji pro rlizna napéti stejnosmérného meziobvodu (24 V,36 V, 320V,
560 V) a narlizné jmenovité otacky (500, 1000, 1500, 2000, 3000, 4500 min). V tabulkach
jsou uvedené motory se jmenovitymi ota¢kami 3000 min-* (kromé nékterych provedeni u typt
TGNZ a TGN3) a napéti stejnosmérného meziobvodu 24 V nebo 36 V, 320 V a 560 V. Na poZadani
Vam poskytneme technické parametry motor(i navrZzenych na jind napéti nebo jiné otacky.

Provedeni: pfirubové, B5
Barva: matné cerna

LoZiska: Zapouzdrenad kulitkova loziska trvalou
tukovou ndplini

Kryti: IP64 (ze strany hridele IP54),
na prani az IP67 vletné hfidele
Trida izolace vinuti: F

Chlazeni: konvekci (typ A)

Teplota: podle CSN EN 60034,

otepleni T =110°C,

teplota okolido T =40 °C

Zatézny cyklus: kontinualni (S1)

Elektrické pripojeni: konektory, protikusy

ke konektordim, na pfani mozno kabelové vyvody

Tepelnd ochrana

Pro tepelnou ochranu motoru se pouzivaji termokontakty
nebo termistory (pozistory) umisténé ve vinuti motoru.
Tepelné snimace jsou nastaveny tak, aby teplota

vinuti nepfesahla 150 °C. Typ tepelné ochrany je nutno
specifikovat.

Bezpecnostni brzda

VSechny servomotory mohou byt vybaveny
elektromagnetickou brzdou. Brzda neni urtena

k polohovani. Slouzi k mechanickému zajisténi motoru
v klidovém stavu.

Napdjecinapéti: 24 VDC -0 % +10 %

Umisténi: zadni strana motoru

Typ zpétne vazby

> 7

Flexibilni provedeni servomotor(l umoZfiuje montaZ témér jakéhokoliv snimace.

K nej¢astéji pouZivanym snimacim patfi:

Resolver (selsyn, fazovy rozkladac) je bezkartacovy elektricky stroj, ktery
slouzi k odmérovani polohy rotoru a k urceni komutacnich Ghid. Obvykle se
jej uziva jako presného snimace polohy a Uhlové rychlosti v regulacnich
obvodech servozesilovac(l

EnDat je kombinovany snimac polohy - absolutnf a inkrementalni.
Udaj o absolutni poloze rotoru je prendSen rychlym sériovym datovym
kandlem. Sinusovy prébéh inkrementalnich signald (1Vpp) zajistuje vysokou

R - Resolvery Velikost motoru

2-pélovy resolver vel. 15,

B standard pro motory TGN, TGH, TGT 28
_ 2-pélovy resolver vel. 8, 0
standard pro motory TGHO
_ 2-poélovy resolver vel. 10, 1
standard pro motory TGT1 a TGS1
RO2 6-pélovy resolver vel. 15 2-8
RO3 2-pélovy resolver vel. 21 4-8
RO4 6-pélovy resolver vel. 21 4-8
RO5 10-pélovy resolver vel. 21 4-8

H - Heidenhain (EnDat) Velikost motoru

Heidenhain ECN1313 (EnDat 2.1),

el jednootéatkovy, 2048 imp./ot. + 1Vpp 3-8
HO2 Heidenhain EQN1325 (EnDat 2.1), 3.8
viceotackovy, 2048 imp./ot. + 1 Vpp
HO3 Heidenhain ECN1113 (EnDat 2.1), 2
jednootackovy, 512 imp./ot. + 1Vpp
HO4 Heidenhain EQN1125 (EnDat 2.1), 2
viceotackovy, 512 imp./ot. + 1 Vpp
Heidenhain ERN1387 (1 Vpp), _
HOS 5 048imp./ot. + 1 Vpp el
Heidenhain ERN1185 (1 Vpp), _
— 2048 imp./ot. + 1 Vpp =
Heidenhain EQI1130 (EnDat 2.1), _
HO7 | iceotatkovy, 18 +12 bitd 23
Heidenhain ECI1118 (EnDat 2.2), _
HO8  iednootatkovy, 18 biti 25
Heidenhain ECN1325 (EnDat 2.2), _
HO3 (o dnootatkovy, 25 bitd .
Heidenhain EQN1337 (EnDat 2.2), _
H10 | iceotackovy, 25 + 12 bit el
H11 Heidenhain EQI1331 (EnDat 2.1), 3.8

viceotdckovy, 19+ 12 bith

Q - Ostatni Velikost motoru

Hengstler F10 (Comcoder),

Q0L 1524 imp./ot. + Hall 1-4
Hengstler F10 (Comcoder), _
Q02 5548 imp./ot. + Hall s
Hengstler F14 (Comcoder), _
Q03 4096 imp./ot. + Hall 3-5
Hengstler AD34ST (BISS), _
Q04 o dnootatkovy, 12 bitdi, 2048 imp./ot. e
Q05 Hengstler AD34MT (BISS), 3.5

viceotackovy, 12 bitti, 2048 imp./ot.

presnost méreni polohy (100000 inkrement(l na otacku). Snimac EnDAT je
k dispozici i ve verzi viceotackového. SoucCasti snimact Endat je pamét, kde
je mozno ukladat uZivatelské parametry, napfiklad data servomotoru.

EnDat 2.2 je digitdini verze enkodéru. Pfendsi se absolutni poloha bez
analogovych signald.

Comcoder je rovnéZ kombinovany snimac polohy. Absolutni poloha je
ddna komutacnimi signdly tfi Hallovych sond. Inkrementalini signaly (1 Vpp)
zajistuji podobné jako u EnDat a Hiperface snimac(i vysokou presnost
méreni polohy.

BISS - Snimat s rozhranim BISS je typ enkodéru s vysokym rozlisenim.
Komunika¢ni protokol BISS a sinusovy pribéh inkrementdlnich signald
(1Vpp) zajiStuje vysokou presnost méfeni polohy.

Hiperface je podobné jako EnDat kombinovany snimac polohy - absolutni
ainkrementaini. Udaj o absolutni poloze rotoru je pfena$en rychlym
sériovym datovym kandlem. Sinusovy priibéh inkrementalnich signalt
(1Vpp) zajistuje vysokou presnost méreni polohy.

Hiperface DSL je digitaIni verze enkodéru. Pfendsi se absolutni poloha bez
analogovych signdld. Tento typ snimace se vyuziva u servopohon( s jednim
integrovanym konektorem.

S - Sick (Hiperface, HDSL) Velikost motoru

Sick EKS36 (HDSL),

S01 o dnootdtkovy, 17 bitd =7
S25 Sick SEIgEv!4 (I-!iper.face), 1
jednootackovy, 16 imp./ot.
526 ceorstiouy 16mmpdel 1
527 Jednootstkouy, 16 1mpdot 25
528 caotitkou) 18 mpdo 25
529 fednootstiovy, 16 mpdot 45
S0 iceoratiou 18 mpyot 45
SIL__ jodnootatkons, 64 mp ot duts hidel
52 Joinootstkou, 128 mp /. duts idel
s33 Sick SEK260 (Hiperface), duta hiidel

jednootackovy, 256 imp./ot.

DalSi typy z&tné vazby na pozadani.



Servomotory TGS1 s jednim integrovanym konektorem

Servomotory TGS1 0.1-0.3Nm

Magnety - Nd-Fe-B 24 VDC 320 VDC 560 VDC 19
0010 0020 0030 0010 0020 0030 0010 0020 0030
Klidovy moment M, Nm 0.1 0.2 0,3 01 0.2 0.3 01 0,18 0,27
Klidovy proud I A 4,1 6.6 9,5 0,53 0.9 0,91 0,47 0,46 0,59 — 9 &
Jmenovity moment My Nm 0,09 0,18 0,27 0,09 0,18 0,27 0,09 0,16 0,24 \ T ‘. o
Jmenovité otacky Ny min.? 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 éJ—% | | .
Jmenovity vykon P, W 57 114 } ffe) |
Jmenovity proud Iy A 4,2 6.3 ‘ x 65?
Maximalni moment M., Nm 0,40 0,8 w ~ 5
Maximalni proud L A 17,7 28 ~
Max. otacky mech. N MiN? 12000 12000 12000
Momentova konstanta K, Nm/A 0,02 0,03 0,03 ©o| o
Napétova konstanta K.  V/1000min.? 15 1.8 o] = { R 1 S 1
Pocet p6lt motoru 2, - 6 6 Cg)‘ Q
Odpor dvé faze Rypn Q 0,64 0,34 0,22 D=
Indukénost dvé faze L, mH 0,16 0,13 0,09
Vlastni moment setrvacnosti J kgcm? 0,024 0,03 0,04
Hmotnost bez brzdy m kg 0,37 0,45 0,53 ) 7
Hmotnost s brzdou m, kg 0,5 0,58 0,66
Brzd. moment brzdy M,  Nm 0,4 0,4 16
18 Rozméry
-—— Typ KH1
.=/;; (DSL + brzda)
| | TGS1-0010 111 mm
| =l | | TGS1-0020 126 mm
Py TGS1-0030 141 mm
N.\
5. 10 © , L . e s
©| © i w Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdze lisit.
Lo -
o~ «©
< Y
2 |7 \olitelné Servopohony s jednim integrovanym konektorem
16 K, K1 Na poZadani nabizime moznost Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — pfedstavujeme
zmény konstrukZniho provedeni technologickou novinku v nasi nabidce servopohond. Informace
motoru dle poZadavk( zdkaznika. o poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimac¢em
Mezi tyto zmeény patfi napriklad: v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovacem. Datové Zily jsou pouze
_ i dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosahnout
v zména tvaru i rozmérd priruby zmen3eni zastavéného prostoru a sniZeni ceny instalace.
Rozmeéry } foo )
zména rozmeérd hridele VYHODY:
P K (Resolver) | K1 (Resolver * brzda) utésnéné provedeni - az IP67 sniZeni naklad( na kabely a konektory
T651-0019 81 mm L1 mm gl e G eS| ey Uspora prostoru pro kabelové vedeni
TGS1-0020 96 mm 126 mm . C e
7G51-0030 111 mm 141 mm RIS W [ [ TP jednodus3i a rychlejsi montéaZ a zapojeni

Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZze lisit.

aotacky
zména typu snimace (viz str. 3)

ostatni speciality

moznost oto¢eni konektoru o témér 360°
kompatibilita konektor(

nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze
konektoru zdkaznikem



Servomoto ry TGNZ2 0.28-0.95 Nm Servomotory TGNZ s jednim integrovanym konektorem

Magnety - Nd-Fe-B 36 VDC 320 VDC 560 VDC
G5 6] T G 0 T e e “
0028| 0054 | 0075| 0095| 0028 | 0054 | 0075| 0095| 0028 | 0054 | 0075| 0095
Klidovy moment M, Nm 028 054 075 095 028 054 075 09 028 054 075 095
Klidovy proud o A 79 76 77 73 097 117 154 182 097 093 086 115
Jmenovity moment My  Nm 025 051 072 093 025 048 068 085 025 048 068 085 =T ‘ D<@
Jmenovité otacky ny min-t 4000 3000 2500 1500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 4500 — ﬁb_ﬂ'ﬂf o> ‘YaYe
Jmenovity vykon Py W 104 160 188 146 117 226 320 400 117 226 320 400 L Y/ |
Jmenovity proud Iy A 78 777 78 75 096 112 1,48 1,7 09 09 083 107 c =
Maximalni moment Mpx  Nm 11 2,1 2,7 3,1 11 2,2 3 3,8 11 2,2 3 3,8 @%/— @\@ o
Maximalni proud Iy~ A 36 33 31 25 45 54 71 84 45 43 39 53 < @ Ngs
Max. otacky mech. Npy  Min? 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 < M3x8
Momentové konstanta Ky Nm/A 004 007 01 013 029 046 049 052 029 058 088 0,83 gi N % oy
Napé&tova konstanta Ke V/1000 min 22 43 59 78 175 28 295 315 175 35 53 50 < S U
Pocet p6lt motoru e = 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6 & ok \J
Odpor dvé faze Rypn Q 043 062 066 082 283 259 17 131 283 411 54 336 @
Indukénost dvé faze [ mH 042 076 089 118 284 323 227 190 284 51 72 48,5 4y 05 ’ 8 @
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 0,05 007 009 011 005 007 009 011 0,05 007 009 011 7% @
Hmotnost bez brzdy m kg 0,76 0,93 11 1,27 0,76 0,93 11 127 076 0,93 AL 1,27 9 , 5 g
Hmotnost s brzdou me kg 12 137 154 171 12 137 154 171 12 137 154 171 20 KH KH1 55x55
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 !
16,75 5
Rozmery
—_— ;’——— Typ Gl KH1
— (DSL) (DSL + brzda)
ﬁ:] -a_“ h o> TGN2-0028 94 mm 128mm
K TGN2-0054 109 mm 143mm
] - L - — TGN2-0075 124 mm 158 mm
@%/ @@ ?— TGN2-0095 139 mm 173mm
e M
Q3 14 Q" - e , N o o
> 3 Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdze lisit.
Sl e N ; &
n
2 / > &
M3Ix8 @
4x25,8 @ . , . .. P
) @) \olitelné Servopohony s jednim integrovanym konektorem
2,9 o 55v55 Na poZadani nabizime moZnost Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — pfedstavujeme
20 K,K1,KE,KET zmény konstruk&niho provedeni technologickou novinku v nasi nabidce servopohond. Informace
motoru dle poZadavk( zdkaznika. o poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimac¢em
Mezi tyto zmeény patfi napriklad: v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovacem. Datové Zily jsou pouze
_ i dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosahnout
v zména tvaru i rozmérd priruby zmen3eni zastavéného prostoru a sniZeni ceny instalace.
Rozmeéry } foo )
zména rozméru hfidele VYHODY:
P (Resolverf (Resolver + brszal) (EnDAISI'E (EnDAT + brzlfjil) utésnéné provedeni - az IP67 sniZzeni ndkladd na kabely a konektory
vCetné hfidele (jind délka motoru) . . .
TGN2-0028 67 mm 105 mm 131 mm 166 mm Uspora prostoru pro kabelové vedeni
TGN2-0054 82 mm 120 mm 146 mm 181 mm l:lprava VinUtll projlnal napéti Jednoduggi a rych'ejgi monta'z a Zapojenf
TGN2-0075 97 mm 135 mm 161 mm 196 mm aotacky . - oo
NEIE0EE TR ST TR ET moznost otoleni konektoru o témér 360

zména typu snimace (viz str. 3) kompatibilita konektor

Délka motoru zavisi na typu zp&tné vazby a u nékterych provedeni se mdze ligit. ostatni speciality

nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze
konektoru zdkaznikem




Servomotory TGN3 1.15-4.8 Nm Servomotory TGN3 s jednim integrovanym konektorem

Magnety - Nd-Fe-B 36 VDC 320 VDC 560 VDC 18
TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-| TGN3-
0115 0205| 0115| 0205| 0350| 0480| 0115| 0205| 0350| 0480 7
- - | ————— ﬁ/
Klidovy moment My Nm 115 205 115 2,05 35 48 115 2,05 35 4,8
Klidovy proud lo A 10 103 202 279 423 48 178 225 238 2,8 @/
Jmenovity moment My Nm 1,15 2 11 1,9 3 3,7 1,01 1,85 3 3,7 y
Jmenovité otatky ny  min? 1500 1000 4500 3000 3000 3000 6000 4500 3000 3000 3
Jmenovity vykon Py W 180 209 518 597 942 1162 635 872 942 1162 [ ]
Jmenovity proud y A 11,3 11 29 306 431 45 1,99 256 242 2,6 H |
Maximalni moment Mo Nm 3,5 6.2 3,45 6,15 10,5 14,4 3,45 6,15 10,5 14,4 /
Maximalni proud lnsx A 44 42 111 1274 1936 173 785 913 1088 101
Max. otagky mech. Mo MiN 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 12000 o <«
Momentova konstanta Ky  Nm/A 0,11 02 045 074 083 099 065 091 147 17 o v f@\
Napétova konstanta Ke V/1000 min! 6.9 12 27,5 44,5 50 60 39 55 89 103 Oé) f\r \J
Potet p6ld motoru 2, - 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 o FM4x10
Odpor dvé féze Rpn  Q 034 041 54 538 281 25 10,71 84 889 75 rd N \ ©
Indukénost dvé f4 L H 0,75 1 12 133 8,1 7,5 23 206 255 227 =
ndu clnos vé faze _ : pn M < | 4xo7 &)
Vlastni moment setrvacnosti ] kgcm? 0,31 0,55 0,31 0,55 1,04 1,52 0,31 0,55 1,04 15 - %
Hmotnost bez brzdy m kg 15 2 15 2 2,9 3,8 15 2 2,9 3,8 ——
Hmotnost s brzdou mg kg 2 2,5 2 2,5 3,4 4,3 2 2,5 3.4 4,3 3 17
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5 4,5
- 30 KH,KH 86x86
18
/, R X
— ozmery
Typ KH (Gl
) (DSL) (DSL + brzda)
1 TGN3-0115 99 mm 144 mm
L] TGN3-0205 117 mm 162 mm
B | TGN3-0350 153 mm 198 mm
/ TGN3-0480 189 mm 234 mm
4 27
© i Délka motoru zavisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZze lisit.
(@)
0 o
S ~
o TM4x10
e -
= u \ ©
< | 4xa] % ;gi
— \olitelné Servopohony s jednim integrovanym konektorem
1]
Na poZadani nabizime moZnost Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — pfedstavujeme
30 K,K1,KE,KET 86x86 = o ’ . : L -
zmeény konstrukcniho provedeni technologickou novinku v naSi nabidce servopohond. Informace
motoru dle poZadavk( zdkaznika. o poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimac¢em
Mezi tyto zmeény patfi napriklad: v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovacem. Datové Zily jsou pouze
5 . L dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosahnout
x zmena tvaru ¢i rozmerd priruby zmen3eni zastavéného prostoru a sniZenf ceny instalace.
Rozmeéry } foo
zména rozmeérd hridele VYHODY:
Typ 4 K1 KE KE1 T f o . i
(Resolver) | (Resolver +brzda) (ENDAT)|  (EnDAT +brzda) u'Eesnveng,prove.(.je’m az IP67 sniZzeni ndkladd na kabely a konektory
vCetné hfidele (jind délka motoru) . . .
TGN3-0115 82 mm 120 mm 123 mm 161 mm Uspora prostoru pro kabelové vedeni
TGN3-0205 100 mm 138 mm 141 mm 197 mm uprava vinuti pro jina napeti jednodusi a rychlej$i montaZ a zapojeni
TGN3-0350 136 mm 174 mm 177 mm 215 mm a otacky snost ototeni konekt témF 360°
TGN3-0480 172mm 210 mm 213mm 251 mm moznost otocent konektoru o temer

zména typu snimace (viz str. 3) kompatibilita konektor

Délka motoru zavisi na typu zp&tné vazby a u nékterych provedeni se mdze ligit. ostatni speciality

nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze
konektoru zdkaznikem




Servomotory TGN4 5.1-11.3Nm

Magnety - Nd-Fe-B

TGN4- TGN4- TGN4-
0510 0750 0960
51 7,5 9,6

320 VDC

560 VDC

TGN4- TGN4- TGN4- TGN4-
1130 0510 0750 0960
51 7,5 9,6

TGN4-
1130

Klidovy moment My Nm 11,3 11,3
Klidovy proud lo A 6,78 8,89 10,75 11,6 3,81 5,21 5,98 7.5
Jmenovity moment My Nm 4,2 6,1 7.7 8,8 4,2 6,1 7.7 8,8
Jmenovité otacky Ny min?t 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon BN W 1319 1916 2419 2764 1319 1916 2419 2764
Jmenovity proud N A 7,01 8,77 10,84 11,4 3,94 514 6,03 7,4
Maximalni moment Mpax Nm 15,3 22,5 28,8 34 15,3 22,5 28,8 34
Maximalni proud I max A 31 40,68 49,17 43 17,42 23,85 27,38 28
Max. otacky mech. Nrmax min? 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Momentovd konstanta K Nm/A 0,75 0,84 0,89 0,98 1,34 1,44 1,6 1,51
Napétova konstanta Ke V//1000 min- 45,5 51 54 59 81 87 97 91
Pocet p6lt motoru A = 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dvé faze Raen Q 1,24 0,79 0,62 0,59 3,98 2,29 2 1,42
Indukénost dvé faze = mH 6.8 4,8 3,6 3,7 21,7 13,5 11,9 8,9
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 2,04 3,26 4,49 5,7 2,04 3,26 4,49 5,7
Hmotnost bez brzdy m kg 3,8 51 6,4 7,7 3,8 51 6,4 7.7
Hmotnost s brzdou Mg, kg 4,6 5.9 7.2 8,5 4,6 59 7.2 8,5
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 9 9 9 9 9 9 9 9
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40 K.K1,KE KET 98x98
Rozmeéry
Typ K K1 KE KE1
(Resolver) | (Resolver+brzda) (EnDAT) | (EnDAT + brzda)
TGN4-0510 113 mm 154 mm 150 mm 191 mm
TGN4-0750 143 mm 184 mm 180 mm 221 mm
TGN4-0960 173 mm 214 mm 210 mm 251 mm
TGN4-1130 203 mm 244 mm 240 mm 281 mm

Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZze lisit.

Servomotory TGN4 s jednim integrovanym konektorem

27,9
ogry
O® ()
@/ |_I
] ~\o,~ | «©)
0 ) LN @ 2o
-~ ) ™~
>
Sl MOx 14
«©
5) Qﬁ
2 o
4 ®
D N o)
5 113
40 KH, KH1 98x98
Rozméry
Typ KH KH1
(DSL) (DSL + brzda)
TGN4-0510 132 mm 182,5mm
TGN4-0750 162 mm 212.5mm
TGN4-0960 192 mm 242,5mm
TGN4-1130 222mm 272,5mm

Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZe lisit.

Volitelné

Na poZzadani nabizime mozZnost

zmény konstrukZniho provedeni

motoru dle poZadavk( zakaznika.

Mezi tyto zmeény patfi napriklad:
zména tvaru ¢i rozmér( priruby
zména rozmérd hiidele

utésnéné provedeni - aZ IP67
vCetné hfidele (jind délka motoru)

Uprava vinuti pro jind napéti
aotacky
zména typu snimace (viz str. 3)

ostatni speciality

Servopohony s jednim integrovanym konektorem

Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — pfedstavujeme
technologickou novinku v nasi nabidce servopohond. Informace
0 poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimacem
v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovacem. Datové Zily jsou pouze
dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosdhnout
zmen3eni zastavéného prostoru a sniZeni ceny instalace.
VYHODY:

snizeni nakladd na kabely a konektory

Uspora prostoru pro kabelové vedeni

jednodussi a rychlejSi montaz a zapojeni

moZnost otoCeni konektoru o témér 360°

kompatibilita konektor(

nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze
konektoru zdkaznikem




Servomotory TGN5 12-24 Nm

Magnety - Nd-Fe-B

320 VDC

TGNS5- TGN5- TGN5- TGN5- TGN5- TGN5- TGN5- TGN5-
1200 1600 2000 2400 1200 1600 2000 2400
12 16 20 24 12 16 20 24

560 VDC

Klidovy moment Mo Nm
Klidovy proud lo A 14,2 12,6 11,6 15,4 8 10,1 11,6 14
Jmenovity moment My Nm 10,5 14,6 18 22 10,5 14,6 16 20
Jmenovité otacky Ny mint 3000 2000 1500 2000 3000 3000 3000 3000
Jmenovity vykon Py w 3298 3057 2827 4607 3298 4586 5026 6283
Jmenovity proud I A 14,7 12,6 11,8 16,4 8.3 9,9 11,5 14,4
Maximalni moment Miax Nm 36 48 60 72 36 48 60 72
Maximalni proud Imax A 53 44 40 53 29 36 40 48
Max. otacky mech. Niax min? 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000 9000
Momentova konstanta K Nm/A 0,84 1,27 1,72 1,55 151 1,59 1,72 1,72
Napétova konstanta Ke V//1000 min* 51 77 104 94 91 96 104 104
Potet p6lt motoru 2 = 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dvé faze Rapn Q 0,42 0,57 0,72 0,45 1,33 0,88 0,72 0,56
Indukénost dvé faze Lo mH 3,4 4,9 6.3 4,1 10,9 7.5 6,3 5,0
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 7.9 11,5 15,1 21 79 11,5 151 21
Hmotnost bez brzdy m kg 7.5 9,5 11,5 13,5 7,5 9,5 11,5 13,5
Hmotnost s brzdou Mg, kg 8,6 10,6 12,6 14,6 8,6 10,6 12,6 14,6
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 18(36*) 18(36*) 18(36*) 18(36%) 18(36*) 18(36*) 18 (36*) 18(36*)
* na pozadani
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50 K,K1,KE KE L s
Rozmeéry
Typ K K1 KE KE1
(Resolver) | (Resolver+brzda) (EnDAT) | (EnDAT + brzda)
TGN5-1200 143.5 mm 179.5 mm 177 mm 222 mm
TGN5-1600 173.5 mm 209.5 mm 207 mm 252 mm
TGN5-2000 203.5 mm 239.5 mm 237 mm 282 mm
TGN5-2400 233.5mm 269.5mm 267 mm 312 mm

Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZze lisit.

Servomotory TGN5 s jednim integrovanym konektorem
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50 KH, KH1 1472x142
Rozméry
Typ KH KH1
(DSL) (DSL + brzda)
TGN5-1200 157 mm 206 mm
TGN5-1600 187 mm 236 mm
TGN5-2000 217 mm 266 mm
TGN5-2400 247 mm 296 mm

Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZe lisit.

Volitelné

Na poZzadani nabizime mozZnost

zmény konstrukZniho provedeni

motoru dle poZadavk( zakaznika.

Mezi tyto zmeény patfi napriklad:
zména tvaru ¢i rozmér( priruby
zména rozmérd hiidele

utésnéné provedeni - aZ IP67
vCetné hfidele (jind délka motoru)

Uprava vinuti pro jind napéti
aotacky
zména typu snimace (viz str. 3)

ostatni speciality

Servopohony s jednim integrovanym konektorem

Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — pfedstavujeme
technologickou novinku v nasi nabidce servopohond. Informace
0 poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimacem
v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovatem. Datové Zily jsou pouze
dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosdhnout
zmen3eni zastavéného prostoru a sniZeni ceny instalace.
VYHODY:

snizeni nakladd na kabely a konektory

Uspora prostoru pro kabelové vedeni

jednodussi a rychlejSi montaz a zapojeni

moZnost otoCeni konektoru o témér 360°

kompatibilita konektor(

nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze
konektoru zdkaznikem



Servomotory TGN6 18-44 Nm Servomotory TGNG s jednim integrovanym konektorem

Magnety - Nd-Fe-B 560 VDC
TGN6-1800 TGN6-2400 TGN6-3000 TGN6-3800 TGN6-4400 20
8 24 24 30 30 38 38 44 44

Klidovy moment M, Nm 18 1 ] '
Klidovy proud l A 8.9 12,2 10,8 15,3 12,8 17,8 16,7 23,9 17,7 28,3 1
Jmenovity moment My Nm 14,8 13 20 17 25,3 21 29 25 36,5 30 I
Jmenovité otatky Ny min- 2000 3000 2000 3000 2000 3000 2000 3000 2000 3000 /
Jmenovity vykon Py W 3100 4084 4189 5341 5299 6597 6074 7854 7644 9425
Jmenovity proud Iy A 8,6 11 10,7 13,8 12,9 16,2 15 19,7 17.3 24,4
Maximalni moment Mmsx  NM 51 51 72 72 90 90 114 114 132 132 ©
Maximalni proud Iy~ A 33 45 42 60 46 64 64 93 64 102 = <© x
Max. otacky mech. Mpp  MiN? 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 o I AT T 1" TS I
Momentova konstanta Ky Nm/A 2 1,47 2,2 1,57 2.4 1,69 23 1,59 2,5 1,55 Q| R L o2
Napétova konstanta Ke V/1000 min‘t 123 89 134 95 142 102 138 96 150 94 M8x19
Pocet p6lt motoru 2 - 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dvé faze Rypn Q 1,19 0,62 0,81 0,41 0,63 0,33 0,52 0,25 0,49 019
Indukénost dvé faze Ly mMH 13,7 7.2 10,8 55 9,2 4,7 7.2 35 7 2.8 ‘ \
Vlastni moment setrva€nosti | kgcm? 18,5 18,5 25,6 25,6 32,7 32,7 39,9 39,9 47 47 |
Hmotnost bez brzdy m kg 9,2 9,2 13,8 13,8 18 18 20,2 20,2 25,9 25,9 1
Hmotnost s brzdou Mg, kg 13,7 13,7 18,3 18,3 22,5 22,5 24,7 24,7 30,4 30,4 |
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 36 36 36 36 36 36 36 36 36 36 3’5 12 45 4x013
50 KH,KH1 190x190
20
] Rozmery
’ Typ KH KH1
/ (DSL) (DSL + brzda)
TGN6-1800 158 mm 222 mm
5 40 TGN6-2400 183 mm 247 mm
TGN6-3000 208 mm 272mm
Q| ©o o)
) é D TGN6-3800 233 mm 297 mm
Oy AT 1 1" m S TGN6-4400 258 mm 322 mm
[SH IS L )]
M8x19 Délka motoru zavisf na typu zp&tné vazby a u nékterych provedenf se méZe lisit.
|
25 | 1 45 \olitelné Servopohony s jednim integrovanym konektorem
50 K,K1,KE,KE1 Na poZadani nabizime moZnost Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — predstavujeme
zmény konstrukZniho provedeni technologickou novinku v nasi nabidce servopohond. Informace
motoru dle poZadavk( zdkaznika. o poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimac¢em
Mezi tyto zmeény patfi napriklad: v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovacem. Datové Zily jsou pouze
5 . L dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosahnout
v zména tvaru i rozmérd priruby zmen3eni zastavéného prostoru a sniZeni ceny instalace.
Rozmeéry ] o
zména rozméru hfidele VYHODY:
Typ 4 K1 KE KE1 A - . i
(Resolver) | (Resolver +brzda) (ENDAT) | (EnDAT +brzda) u'Eesnveng,prove.(.je’m -az IP67 sniZzeni ndkladd na kabely a konektory
vCetné hfidele (jind délka motoru) . . .
TGN6-1800 158 mm 222 mm 178 mm 242 mm Uspora prostoru pro kabelové vedeni
TGN6-2400 183 mm 247 mm 203 mm 267 mm uDra,\{,a vinuti pl’OjIna napetl Jednoduggia rychlejgimonta'za Zapojenf
TGN6-3000 208 mm 272 mm 228 mm 292 mm aotacky . L v
EREEEDG == ST o ST B L moZnost otoCeni konektoru o témér 360
zména typu snimace (viz str. 3) - .
TGN6-4400 258 mm 322 mm 278 mm 342 mm kompatibilita konektort

ostatni speciality nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze

Délka motoru zavisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZze lisit. ol s 7 ar e




Servomotory TGNZ7 30-60Nm Servomotory TGN7 s jednim integrovanym konektorem

Magnety - Nd-Fe-B 560VDC
TGN7-3000 20
Klidovy moment M, Nm 30 30 40 40 50 50 60 60
Klidovy proud ly A 13,1 18,1 16,7 26,9 22,7 31,5 24 30 - }
Jmenovity moment My Nm 26,1 23,0 32,8 26,7 40,4 30,0 44,0 27,3 )
Jmenovité otdcky ny  mint 2000 3000 2000 3000 2000 3000 2000 3000
Jmenovity vykon Pv W 5466 7225 6869 8387 8461 9424 9215 8576
Jmenovity proud I A 13,2 17,2 15,4 21,0 21,8 24,4 19,7 16,2
Maximalni moment Musx  NM 85 85 120 120 150 150 180 180 - -
Maximalni proud I A 46 64 59 95 79 109 82 102 = = >
Max. otagky mech. Mpax  MiINL 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 ol & / 1 o o
Momentova konstanta Ky Nm/A 2.3 1,65 2.4 1,49 2.2 1,59 2,5 2 ® = ﬁ <
Napé&tova konstanta Ke  V/1000 min* 139 100 145 90 133 96 151 121 M10x22
Pocet p6lt motoru 2, - 10 10 10 10 10 10 10 10
Odpor dvé faze R |© 0,64 0,33 0,43 017 0,25 013 0,24 0,16
Indukénost dvé faze Ly MH 10,1 5,2 7.8 31 4,9 2,6 51 33
Vlastni moment setrvacnosti | kgcm? 49,5 49,5 69 69 88 88 107 107 —j
Hmotnost bez brzdy m kg 15,5 15,5 20,2 20,2 24 24 30,5 30,5 \
Hmotnost s brzdou Mg, kg 18,5 18,5 23,2 23,2 27 27 33,5 33,5 4 15 45
Brzd. moment brzdy Mg, Nm 36 36 36 36 36 36 36 36
58 KH,KH1
20
| | Rozméry
#: Typ KH (Gl
(DSL) (DSL + brzda)
9 40 TGN7-3000 181 mm 241 mm
TGN7-4000 211 mm 271 mm
©| © 00 TGN7-5000 241 mm 301 mm
2D 1 . D TGN7-6000 271 mm 331 mm
SIS 3
< Q (@)
L Délka motoru zdvisi na typu zpétné vazby a u nékterych provedeni se mdZe lisit.
M10x22
\
A 5 15 \olitelné Servopohony s jednim integrovanym konektorem
58 K K1,KE KET Na poZadani nabizime moZnost Jeden konektor a jeden kabel namisto dvou — predstavujeme
zmény konstrukZniho provedeni technologickou novinku v nasi nabidce servopohond. Informace
motoru dle poZadavk( zdkaznika. o poloze se prenasi pomoci rychlé digitalni komunikace mezi snimac¢em
Mezi tyto zmeény patfi napriklad: v motoru (Hiperface DSL) a servozesilovacem. Datové Zily jsou pouze
_ i dvé, je moZné je tedy integrovat do silového kabelu. Tim Ize dosahnout
v zména tvaru i rozmérd priruby zmen3eni zastavéného prostoru a sniZeni ceny instalace.
Rozmeéry } foo )
zména rozméru hfidele VYHODY:
P (Resolves (Resolver + brszal) (Enm{% (EnDAT + brz'fj?) utésnéné provedeni - az IP67 sniZzeni ndkladd na kabely a konektory
vCetné hfidele (jind délka motoru) . . .
TGN7-3000 181 mm 245 mm 201 mm 265 mm Uspora prostoru pro kabelové vedeni
TGN7-4000 211 mm 275 mm 231 mm 295 mm l:lprava VinUtllprojinal napéti Jednoduggia rychlejgimonta'za Zapojenf
TGN7-5000 241 mm 305 mm 261 mm 325mm aotacky . - v
RIERO S e S S moZnost otoCeni konektoru o témér 360

zména typu snimace (viz str. 3) kompatibilita konektor

nabidka jednostranného osazeni kabelu a nasledné montaze
konektoru zdkaznikem

Délka motoru zavisi na typu zp&tné vazby a u nékterych provedeni se mdze ligit. ostatni speciality




" Ve Ve (] ~ °
Zapojeni motorovych konektorti Rozmery konektoru
Standardni servomotory Uhlové konektory (S1,S2, S3, S4) Primé konektory
Motor 1U Motor - vel. 1,5 uu Resolver 2 term 115‘15025 228
2 PE VvV 3 sin+ 5 *
3w w W 4 cos- Ry = —— ‘
4V L PE 5 ref+ % |
A Br+ + Br+ 6 term M =
B Br- - Br- 7 sin- % : :
C Rezerva 1 Rezerva 8 cos+ WAL ses ﬂ i
D Rezerva 2 Rezerva 9 ref- 8 — | |
; [oes7 | =h
Resolver AU 7 sensor motor
2 term BV sensor
3 sin+ cCw
4 cos- g <+ PE 1 cos-
5 ref+ 1Br+| |20V Uhlové konektory (S2, S3) (vel. 1,5) PFimé konektory
6 term : 2 Br- 3 sin- EnDAT, (vel. 1,5)
7 sin- z 4 Up Hiperface n
8 cost+ " . (55 BACTA+ 1725 |
ec L
9 ref- y 7 term | 1525
8 CLOCK+ e | @ 3 }
Hiperface Hiperf AU 9 cos+ B A ﬂ = 946
F pertace ¥ 10 SENSE OV J | e ” f
11 sin+ D40 i
2 PE cw !
3 cos+ — L PE 12 SENSE Up motor, size 1,5 ; 1 ;
4 cos- g = 13 DATA- 544
5 sin- g 1 Br+ 14 term ,
- BiR g 2 Br- 15 CLOCK- motor, size 1,5
7 term+ g
8 term- t
9 DATA+ : Otocné konektory Itec (14) Primé konektory
10 DATA- ytec 90.5 Itec (1)
77,9
= — @ 8
o , E=E—5 S A MU
Servomotory s jednim integrovanym konektorem = |
26,5 ‘
1U uu AU ‘ "
2 PE Y, BV 0
3 W w W cw OtocCné konektory Ytec (Y)
4\ L PE L PE 90,5 38 ‘ ‘
A Br+ + Br+ 1 Br+ 77,5 ‘ 19 M—T—L
B Br- - Br- 2 Br- = — | L L&,‘
C DSL- 1 DSL+ 3 DSL+ = — A= 2 QT@X@
standard D DSL+ vel.1,5 2 DSL- 4 DSL- — ‘ ‘ ‘




Pozndmky:

’ TG drives




Servomotory « Servozesilovace & Pfevodovky e Ridici systémy

TG Drives, s. . 0. Tel.: +420548141 811 . www.tgdrives.cz
Olomouckd 1290/79 Fax: +420548 141890
CZ62700Brno E-mail: info@tgdrives.cz
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